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Рассматривается задача граничного управления одномерными колебаниями эффективной
(усредненной) среды, соответствующей двухфазной среде, состоящей из периодически чере-
дующихся слоев упругого и вязкоупругого материалов с долговременной памятью или раз-
личных вязкоупругих материалов с трением Кельвина–Фойгхта и с долговременной памя-
тью. Усредненная модель описывается краевой задачей для интегродифференциального
уравнения. Показано, что для этой модели силовым воздействием за один конец полосы не-
возможно привести за конечное время (в отличие от уравнения колебаний струны) колеба-
ния в состояние покоя. Формулируется гипотеза о возможности приведения в состояние по-
коя указанного объекта с помощью силовых воздействий, распределенных по всей длине
объекта.
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Введение. Исследуется проблема приведения в состояние покоя за конечное время одномер-
ных поперечных или продольных колебаний для усредненной (эффективной) модели слоистого
композита, занимающих полосу . Эта эффективная модель соответствует колебаниям
в слоистой двухфазной среде, состоящей из периодически чередующихся слоев упругого и вяз-
коупругого материалов с долговременной памятью или различных вязкоупругих материалов с
трением Кельвина–Фойгхта и свойствами долговременной памяти. Усреднение происходит по
малому параметру ε > 0, равной толщине каждого периодически повторяющегося слоя и много
меньшей толщины образца композита. Предполагается, что колебания распространяются вдоль
оси  перпендикулярно (если они параллельны плоскости  или параллельно слоям (если
последние параллельны плоскости  или ).

Силовое воздействие прилагается к одному краю полосы  и рассматривается во-
прос о возможности приведения в состояние покоя системы для любых начальных условий
(см. рис. 1).

Для корректной постановки начально-краевой задачи о колебаниях в слоистой двухфазной
среде и соответствующей усредненной модели используются результаты работ [1–3]. Рассматри-
ваемая усредненная модель содержит нестационарные интегро-дифференциальные уравнения.
Из анализа спектра собственных одномерных колебаний в усредненной среде в публикациях [4–
6] вытекает, что спектр имеет предельные точки с конечными координатами, откуда следует бес-
конечность значения характеристики плотности множества собственных значений. Далее дока-
зывается, что система экспоненциальных функций, соответствующая точкам из спектра, не
может быть минимальной на любом конечном отрезке. Согласно результатам работы [7], рас-
сматриваемая задача управления неразрешима. Вообще, бесконечное значение характеристи-
ки плотности собственных значений оказывается препятствием к управляемости за границу
области.

1 Работа поддержана грантом РНФ № 21-110151.
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В статье описывается происхождение рассматриваемых систем из так называемых “задач
усреднения”, хотя такие задачи возникают и в других областях механики и физики. Усредненные
(или “эффективные”) модели для микронеоднородных комбинированных сред, состоящих из
упругого или вязкоупругого материала и вязкой или слабовязкой жидкости, а также различных
комбинаций вязкоупругих материалов, были построены в [1–3, 8–14]. Спектральному анализу
усредненных моделей комбинированных сред посвящены работы [5, 6, 14]. В некоторых случаях,
например в [1–3], усредненные модели описывают колебания в сплошных (предельных) вязко-
упругих материалах с долговременной памятью. Управляемость за границу одномерными коле-
баниями в таких материалах зависит от структуры спектра уравнения. Структуры спектров неко-
торых интегро-дифференциальных уравнений, возникающих в теории вязкоупругости, были
исследованы, например, в [6, 15, 16].

Задачи распределенного управления для систем, где уравнения не содержат интегральные
слагаемые, изучены ранее в монографии [17]. Было показано, что малой силой, приложенной ко
всей области, можно привести в покой колебания мембран и пластин.

Проблемы управления механическими системами, где соответственные уравнения содержат
интегральные слагаемые, рассмотрены в [18]. В ней было сформулировано условие, при котором
движение, описываемое уравнением теплопроводности с интегральной “памятью”, невозможно
с помощью граничного управления привести в состояние покоя за конечное время. Условие со-
стоит в существовании корня некоторой аналитической функции комплексного переменного
(именно преобразования Лапласа от ядра свертки) в области его голоморфности.

В то же время если управляющее воздействие прилагается ко всей области, то задача приведе-
ния колебаний в покой может быть разрешима, и даже в ряде случаев наличие интегральных чле-
нов типа свертки способствует сокращению времени приведения системы в заданное состояние,
по сравнению со временем приведения к покою системы без нелокальных слагаемых. C помо-
щью спектрального метода в [19] было сделано построение такого управления для случая, если
ядро свертки состоит из суммы конечного числа убывающих экспонент. Заметим, что это свой-
ство управляемости по всей области для систем с интегродифференциальным уравнением, где
ядро свертки состоит из конечной суммы экспоненциально убывающих функций, является “не-
грубым”: в [20] показано, что можно найти малое возмущение ядра свертки, при котором свой-
ство управляемости данной системы по всей области теряется. Вопросы управляемости систем
со слагаемыми типа свертки были также рассмотрены в работах [21–23].

Возможность управления за границу области была установлена впервые в монографии [24], где
были получены результаты, относящиеся к уравнению колебания струны и уравнению тепло-
проводности. Эти результаты были далее обобщены на многомерный случай в [25]. Управление
за границу области для системы с нелокальными членами типа свертки является, как правило,
свойством исключительным. Другими словами, существуют такие начальные состояния, из ко-
торых за конечное время нельзя привести систему в заданное состояние (например, в полный
покой), прилагая управление к части области, в которой задана система, или к границе области.
Данное свойство была замечено в [18] применительно к одномерным по пространственным пе-
ременным системам. Результаты этой работы указывают на то, что если управление прилагается
к части области или к ее границе, то свойство полной управляемости выполняется только для не-
которого класса систем интегродифференциальных уравнений. Как показано в [21], управление
за границу также возможно в системе, описываемой уравнением Гуртина–Пипкина, когда ядро
свертки состоит из одной убывающей экспоненты.

Казалось бы, что наличие слагаемых типа свертки, которые соответствуют внутреннему тре-
нию в материале, могли бы способствовать затуханию колебаний при воздействии на него через
границу области, но этого не происходит. Более того, эта сумма из убывающих экспонент явля-
ется препятствием к приведению системы в заданное состояние с помощью граничного управ-
ления.

Рис. 1. Эффективная модель слоистого композита, с приложением силового воздействия с одного конца

0

x1

�



ИЗВЕСТИЯ РАН. ТЕОРИЯ И СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ  № 4  2023

ЗАДАЧА ГРАНИЧНОГО УПРАВЛЕНИЯ КОЛЕБАНИЯМИ 77

В следующем разделе поясним происхождение рассматриваемых систем с последействием в
теории композиционных материалов и исследуем задачу граничного управления для усреднен-
ной системы.

1. Математическая модель слоистого композита. Рассмотрим ограниченную полосу  с
гладкой границей, заполненную двухфазной микронеоднородной средой с периодической
структурой. Возьмем в качестве ячейки периодичности куб , где  – единичный куб, а
величина ε > 0 много меньше линейных размеров области . Обозначим через  подмно-
жества области , занятые соответственно первой и второй фазой среды с ε-периодической
структурой. Будем предполагать, что первой фазой может быть упругий материал (УМ), либо
вязкоупругий материал с трением Кельвина–Фойгхта (ВУМ I), либо вязкоупругий материал с
памятью, но без трения Кельвина–Фойгхта (ВУМ II), либо вязкоупругий материал, обладаю-
щий и тем и другим свойством вязкости (ВУМ III). Второй фазой могут быть вязкоупругие мате-
риалы всех перечисленных видов. Это означает, что уравнения состояния в  имеют вид

Здесь и далее по повторяющимся индексам ведется суммирование от 1 до 3,  – вектор пе-

ремещений,  – компоненты тензора напряжений,  – компоненты тензора деформаций:

знаком * обозначена свертка двух функций по переменной t:

 – Y-периодические гладкие функции, для которых выполнены условия симмет-
рии:

и положительной определенности

Тензор  представим в виде произведения

где Vs(t) – убывающая функция следующего вида:

 – тензор, компоненты которого являются Y-периодическими гладкими функциями и удо-
влетворяют условиям симметрии:
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Для различных видов фазы  верны следующие равенства:

1) УМ: 

2) ВУМ I: 

3) ВУМ II: 

4) ВУМ III: 
Математическая модель, описывающая колебания в слоистой двухфазной среде, имеет вид

(1.1)

(1.2)

(1.3)

(1.4)

В ряде работ, в том числе в [1–3], были выведены эффективные модели для колебания ком-
позита со слоями из различных комбинаций рассматриваемых материалов. В них было показа-
но, что если колебания проходят параллельно слоям и хотя бы один из слоев содержит ненулевой
тензор вязкости Кельвина–Фойгхта (ВУМ I, ВУМ III), то, за исключением некоторых специаль-
ных случаев, эффективная модель соответствует ВУМ III. А если колебания перпендикулярны
слоям, то наличие трения Кельвина–Фойгхта в исходной модели не влечет его присутствие в
усредненной модели. Для того чтобы усредненный материал обладал трением Кельвина–Фойгхта,
необходимо, чтобы оба материала в исходной модели имели данное свойство. Если в обеих фазах
нет интегральных членов (например, в комбинациях ВУМ I + ВУМ I или УМ + ВУМ I), то в
усредненной модели присутствует слагаемое в виде свертки с одной убывающей экспонентой.
Если хотя бы в одной из фаз есть интегральный член, то в усредненной модели ядро свертки
равно сумме не менее двух экспоненциально убывающих функций.

Таким образом, математическая модель, описывающая одномерные колебания усредненной
среды вдоль оси , имеет следующий вид:

(1.5)

(1.6)

где  – смещение точки по оси x1 в момент времени  – внешняя сила, направленная
вдоль оси   – соответственно эффективные коэффициенты упругости, вязкости и
усредненное ядро релаксации. Их значения зависят от толщины слоев, характеристик материа-
лов исходной среды и от расположения слоев относительно направления колебания. Заметим,
что функция g(t) равна некоторой конечной сумме убывающих экспонент.

Сходимость решений допредельных задач (1.1)–(1.4) к усредненной задаче (1.5)–(1.6) доказа-
на в [26].

Т е о р е м а  1. Пусть  – решение задачи (1.1)–(1.4). Тогда при  для всех 
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а вектор-функции  – решения периодических задач, соответствующих различ-
ным моделям двухфазных сред.

Из этой теоремы следует, что выводы о приближенном поведении решения задачи для мно-
гослойного композита рассматриваемого вида можно сделать из анализа поведения решений
усредненной задачи.

2. Задача граничного управления для эффективной (усредненной) модели слоистого композита.
Рассмотрим теперь следующую задачу управления для приведенных выше эффективных моде-
лей слоистого композита:

(2.1)

(2.2)

(2.3)

Целью задачи управления является нахождение функции , приводящей систе-
му в покой за конечное время. Говорят, что система, описываемая краевой задачей (2.1)–(2.3),
приводима в покой, если для любых начальных условий  можно найти функцию 
тождественно равную нулю на множестве  для некоторого  такого, что соответству-
ющее решение  задачи (2.1)–(2.3) также при данном управлении обратилось в ноль на
множестве 

Заметим, что в [18, 21] была показана неразрешимость задачи управления за один конец вяз-
коупругой струны с долговременной памятью в случае , если некоторая комплексная ана-
литическая функция, связанная с ядром, имеет корни или ядро релаксации  равно конечной
сумме убывающих экспонент, причем количество слагаемых должно быть не меньше двух. Но
если рассматривать ядро, состоящее из одной убывающей экспоненты, то можно привести при-
мер, когда управление за один край струны все же возможно. В дальнейшем будем считать, что

Приведем необходимое определение из [21].

О п р е д е л е н и е. Система функций  называется минимальной в
, если по норме этого пространства никакая из этих функций не может быть приближена

линейной комбинацией остальных функций из этой системы.

Пусть  – счетный набор комплексных чисел. Определим характеристику плотности это-
го множества как

где n(τ) – количество чисел из набора  попавших в круг радиуса . В работе [7] была дока-
зана следующая лемма.

Л е м м а  1. Если , то система  на отрезке  не является минимальной для
любого .

С помощью данной леммы покажем, что рассматриваемая система не может быть приведена
в состояние покоя за конечное время.

Пусть  с произвольным  и . Справедлива следующая теорема.

Т е о р е м а  2. Если для спектра системы (2.1)–(2.3) характеристика  тогда
для произвольных начальных условий  управление в покой за граничную точку
невозможно.
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Д о к а з а т е л ь с т в о. Для доказательства введем вспомогательную функцию

Тогда для новой неизвестной функции  получаем следующую краевую задачу:

(2.4)

(2.5)

(2.6)

(2.7)

Л е м м а  2. Пусть  – спектр задачи (2.4)–(2.7). Тогда, если система функций  не
является минимальной на , то систему (2.4)–(2.7) невозможно привести в состояние покоя
за конечное время  управлением через граничную точку при произвольных начальных
условиях.

Д о к а з а т е л ь с т в о. Предположим, что задача управления (2.4)–(2.7) разрешима для любых
начальных условий  Решение будем искать в виде

Подставив его в (2.4)–(2.7) и приравнивая множители при соответствующих слагаемых с
 получим

(2.8)

(2.9)

где  – коэффициенты разложения функций  в ряд Фурье.
Сделаем преобразование Лапласа (2.8)–(2.9) и получим следующие равенства:

(2.10)

где  – преобразования Лапласа функций  соответственно.

В силу теоремы Винера–Пэли функции  должны быть целыми, поэтому верхняя часть
выражения (2.10) должна обращаться в ноль на корнях знаменателя, а эти корни – спектр задачи
(2.4)–(2.7). Следовательно, справедливы равенства:

(2.11)

при  По предположению леммы система функций  не является минимальной на
отрезке . Следовательно, существует функция, которую можно представить в виде линей-
ной комбинации остальных функций этой системы. Тогда появится условие связи между правы-
ми частями равенства (2.11) для разных , что противоречит выполнению равенства для произ-
вольных начальных условий. Лемма 2 доказана.
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Таким образом, из лемм 1 и 2 следует, что для доказательства невозможности управления за
граничную точку системы (2.1)–(2.3) достаточно показать, что  бесконечна. Из работ [4–
6] следует, что в спектре рассматриваемой модели присутствуют бесконечные накопления. Сле-
довательно, упомянутое свойство выполняется. Теорема 2 доказана.

Следует отдельно заметить, что на первый взгляд диссипация механической энергии за счет
внутреннего трения в вязкоупругих слоях композита должна способствовать быстрейшему при-
ведению в состояние покоя управляемой системы. Ведь в работе [24], результаты которой дали
первый толчок к исследованию управляемости систем с распределенными параметрами, доказа-
на управляемость в состояние покоя для модели струны без диссипации, а кажется, что трение
должно только помогать управляемости. Однако это совершенно не так. Как правило, внутрен-
нее трение является препятствием к управляемости. При этом трение о внешнюю среду препят-
ствием к управляемости не является.

В дальнейшем планируется изучение управляемости рассмотренной системы (1.5)–(1.6) за
всю область или часть области. В [22] доказана управляемость системы с ядром последействия в
виде суммы конечного числа убывающих экспонент при отсутствии трения Кельвина–Фойгхта.
Доказательство управляемости основано на представлении решения в виде ряда, аналогичного
ряду Фурье для решения уравнения колебаний струны. Если в системе присутствует трение
Кельвина–Фойгхта, то такое представление решения в виде аналога ряда Фурье также имеет ме-
сто. Из результатов диссертации [27] следует представление решения задачи (1.1)–(1.3) в виде ря-
да из экспонент. Приведем соответствующее утверждение.

Будем считать, что плотность  Тогда спектр задачи (2.1)–(2.3) совпадает со спектром
оператор-функции:

Пусть

Полагаем, что ядро релаксации имеет вид

где выполнено условие

В [16] доказывается, что для каждого натурального  число невещественных корней функции
 не более двух, причем они являются комплексно-сопряженными. Из этого следует, что

спектр рассматриваемой задачи (2.1)–(2.3) имеет не более чем счетное число точек, причем в [27]
показано, что невещественные точки спектра локализуются в некоторой области, полностью ле-
жащей в левой полуплоскости . Обозначим через  это число невещественных точек спек-
тра. Тогда решение задачи (2.1)–(2.3) может быть представлено в виде следующей суммы:
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где  соответственно невещественные и вещественные точки спектра оператор-функции
:

С помощью этого представления можно по аналогии со случаем отсутствия трения Кельви-
на–Фойгхта показать возможность управляемости с помощью распределенного воздействия на
всю область.

Следует заметить, что для данного случая в совокупности функций, по которым ведется раз-
ложение решения, как правило, лишь конечное число осциллирует, остальные же с экспоненци-
альной скоростью стремятся к нулю без колебаний. Это следствие наличия в системе трения
Кельвина–Фойгхта. Таким образом можно в явном виде представить распространяющуюся в
композите волну, только погасить ее граничным воздействием для произвольных начальных
условий невозможно. Однако это можно сделать с помощью распределенного по всему объему
силового воздействия.

Отдельная область исследования – изучение проблем управляемости с помощью сил, прило-
женных к движущейся подобласти. В ряде случаев переход от управления через неподвижную
подобласть к движущейся подобласти позволяет утверждать, что имеет место управляемость (см.
[28] и приведенную там литературу). Эти исследования основаны на анализе ряда тонких спек-
тральных свойств рассматриваемых систем с интегральным последействием.

Заключение. При асимптотическом усреднении двухфазных слоистых сред с диссипацией в
зависимости от направления колебаний (перпендикулярно или параллельно слоям) наличие
вязкости приводит к системе с интегро-дифференциальными уравнениями и трением Кельви-
на–Фойгхта. Установлено, что одномерные колебания невозможно привести в состояние покоя
за конечное время приложением воздействия на один конец полосы. На основании приведен-
ной выше теоремы о сходимости решений исходной модели к решениям усредненной утвержда-
ется, что управление за границу колебаниями по одному направлению в полосе двухфазной сло-
истой среды также невозможно.

Тем не менее, можно предполагать, что задача минимизации амплитуды колебаний на неко-
тором отрезке разрешима численными методами, хотя, вероятно, это потребует значительных
вычислительных ресурсов.

В виде гипотезы приводится утверждение о разрешимости задачи управляемости в случае, ко-
гда ограниченная по абсолютной величине управляющая сила приложена ко всей области.

СПИСОК ЛИТЕРАТУРЫ
1. Шамаев А.С., Шумилова В.В. Усреднение уравнений акустики для частично перфорированного вязко-

упругого материала с вязкой жидкостью // Докл. АН. 2011. Т. 436. № 2. С. 199–202.
2. Шамаев А.С., Шумилова В.В. Усреднение уравнений акустики для вязкоупругого материала с канала-

ми, заполненными вязкой сжимаемой жидкостью // Изв. РАН. МЖГ. 2011. № 2. С. 92–103.
3. Шумилова В.В. Об усреднении задачи вязкоупругости с долговременной памятью // Мат. заметки.

2013. Т. 94. № 3. С. 451–454.
4. Шамаев А.С., Шумилова В.В. О спектре одномерных колебаний композита, состоящего из слоев упру-

гого и вязкоупругого материалов // Сиб. журнал индустр. математики. 2012. Т. 15. № 4. С. 124–134.
5. Шамаев А.С., Шумилова В.В. О спектре одномерных колебаний в среде из слоев упругого материала и

вязкоупругого материала Кельвина–Фойгхта // ЖВМ и МФ. 2013. Т. 53. № 2. С. 282–290.
6. Шамаев А.С., Шумилова В.В. О спектре одного интегро-дифференциального уравнения, возникающе-

го в теории вязкоупругости // Пробл. матем. анализа. 2012. Вып. 63. С. 189–192.
7. Седлецкий А.М. Негармонический анализ // Итоги науки и техн. Сер. Современная математика и ее

приложения. Тематические обзоры 2006. Т. 96. С. 106–211.
8. Санчес-Паленсия Э. Неоднородные среды и теория колебаний. М.: Мир, 1984.
9. Nguetseng G. Asimptotic Analysis for a Stiff Variational Problem Arising in Mechanics // SIAM J. Math. Analys.

1990. V. 21. № 6. P. 1396–1414.
10. Gilbert R.P., Mikeli A. Homogenizing the Acoustic Properties of the Seabed. Pt I // Nonlinear Analys. 2000.

T. 40. P. 185–212.
11. Clopeau Th., Ferrin J.L., Gilbert R.P., Mikeli A. Homogenizing the Acoustic Properties of the Seabed. Pt II //

Math. and Comput. Modelling. 2001. V. 33. P. 821–841.
12. Мейрманов A.M. Метод двухмасштабной сходимости Нгуетсенга в задачах фильтрации и сейсмо-

акустики в упругих пористых средах // Сиб. мат. журн. 2007. Т. 48. № 3. С. 645–667.

±λ λ −,   n nk

( )λ0L

−−γ < λ < −γ = … γ = ∈1 0, 1,2, , : 0, .k nk k k n N



ИЗВЕСТИЯ РАН. ТЕОРИЯ И СИСТЕМЫ УПРАВЛЕНИЯ  № 4  2023

ЗАДАЧА ГРАНИЧНОГО УПРАВЛЕНИЯ КОЛЕБАНИЯМИ 83

13. Meirmanov A. A Description of Seismic Acoustic Wave Propagation in Porous Media via Homogenization //
SIAM J. Math. Anal. 2008. V. 40. № 3. P. 1272–1289.

14. Космодемьянский Д.А., Шамаев А.С. Спектральные свойства некоторых задач механики сильно неодно-
родных сред // Изв. РАН. МТТ. 2009. № 6. С. 75–114.

15. Власов В.В., Раутиан Н.А., Шамаев А.С. Спектральный анализ и корректная разрешимость абстракт-
ных интегродифференциальных уравнений, возникающих в теплофизике и акустике // Совр. матема-
тика. Фундаментальные направления. 2011. Т. 39. С. 36–65.

16. Eremenko A., Ivanov S. Spectra of the Gurtin-Pipkin Type Equations // SIAM J. Math. Anal. 2011. V. 43.
P. 2296–2306.

17. Chernousko F.L. Bounded Control in Distributed-Parameter Systems // J. Applied Mathematics and Mechan-
ics. 1992. V. 56. № 5. P. 707–723.

18. Ivanov S., Pandolfi L. Heat Equations with Memory: Lack of Controllability to Rest // J. Mathematical Analysis
and Applications. 2009. V. 355. № 1. P. 1–11.

19. Romanov I., Shamaev A. Exact Controllability of the Distributed System Governed by String Equation with
Memory // J. Dynamical and Control Systems. 2013. V. 19. № 4. P. 611–623.

20. Романов И.В. Исследование управляемости для некоторых динамических систем с распределен-
ными параметрами, описываемых интегродифференциальными уравнениями // Изв. РАН. ТиСУ.
2022. № 2. С. 58–61.

21. Romanov I., Shamaev A. Some Problems of Distributed and Boundary Control for System with Integral Af-
tereffect // J. Mathematical Sciences. 2018. V. 234. № 4. P. 470–484.

22. Romanov I., Shamaev A. Exact Controllability of the Distributed System Governed by Wave Equation with
Memory // arXiv. Doi 
https://doi.org/1503.04461

23. Shamaev A., Romanov I. Exact Bounded Boundary Controllability to Rest for the Two-Dimensional Wave
Equation // J. Optimization Theory and Applications. 2021. V. 188. № 3. P. 925–938.

24. Бутковский А.Г. Теория оптимального управления системами с распределенными параметрами. М.:
Наука, 1965.

25. Lions J.L. Exact Controllability. Stabilization and Perturbations for Distributed Systems // SIAM Review. 1988.
V. 30. № 1. P. 1–68.

26. Шумилова В.В. Об усреднении задачи вязкоупругости с долговременной памятью // Мат. заметки.
2013. Т. 94. № 3. С. 441–454.

27. Тихонов Ю.А. Исследование операторных моделей Кельвина–Фойгхта, возникающих в теории
вязкоупругости: Дис. … канд. физ.-мат. наук по специальности 1.1.1 2022. https://istina.msu.ru/dis-
sertations/507229766/.

28. Biccari U., Micu S. Null-controllability Properties of the Wave Equation with a Second Order Memory Term //
J. Differential Equations. 2019. V. 265. № 2. P. 1376–1422.



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (Adobe RGB \0501998\051)
  /CalCMYKProfile (Photoshop 5 Default CMYK)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.3
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize false
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness false
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages false
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /FlateEncode
  /AutoFilterColorImages false
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages false
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /FlateEncode
  /AutoFilterGrayImages false
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages false
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /BleedOffset [
        14.173230
        14.173230
        14.173230
        14.173230
      ]
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /ClipComplexRegions true
        /ConvertStrokesToOutlines false
        /ConvertTextToOutlines false
        /GradientResolution 300
        /LineArtTextResolution 1200
        /PresetName ([High Resolution])
        /PresetSelector /HighResolution
        /RasterVectorBalance 1
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MarksOffset 14.173230
      /MarksWeight 0.250000
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PageMarksFile /RomanDefault
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
    <<
      /AllowImageBreaks true
      /AllowTableBreaks true
      /ExpandPage false
      /HonorBaseURL true
      /HonorRolloverEffect false
      /IgnoreHTMLPageBreaks false
      /IncludeHeaderFooter false
      /MarginOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /MetadataAuthor ()
      /MetadataKeywords ()
      /MetadataSubject ()
      /MetadataTitle ()
      /MetricPageSize [
        0
        0
      ]
      /MetricUnit /inch
      /MobileCompatible 0
      /Namespace [
        (Adobe)
        (GoLive)
        (8.0)
      ]
      /OpenZoomToHTMLFontSize false
      /PageOrientation /Portrait
      /RemoveBackground false
      /ShrinkContent true
      /TreatColorsAs /MainMonitorColors
      /UseEmbeddedProfiles false
      /UseHTMLTitleAsMetadata true
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [595.000 842.000]
>> setpagedevice


